ELEKTRIKLI KOMPRESOR KILAVUZU

Desteklenen Cihazlar: EWXH-036-8

Bolim 1  Giris

1.1 Genel Bakis

Kilavuz ELEKTRIKLI KOMPRESORU tamitir. Kompresorii kullanmadan once kilavuzu dikkatlice
okuyunuz. Eger sorunuz varsa liitfen tedarik¢inize bagvurunuz.

Elektrikli kompresor dahili bir motora sahiptir ve ayr1 bir control modiilii bagimsiz olarak gelistirilmistir.
Uriin 24V DC lik tiim araglara uygundur. Kopresor 24V DC lik giic kullamr ve motorsuz olarak
kullanilabilir. Siiriistiniizii konforlu ve giivenli yapar. Ek olarak, giderek artan petrol iicretleriyle, elektrikli
kompresor para tasarrufunuza uzun bir sure yardimci olur.

Boliim 2 Ozellikler & Tanimlamalar

2.1 Genel Fonksiyonlar

(1) Akii voltajini izleme. Kontrol modiilii kompresor siiriisiinii bateri voltaji ¢ok yiikselirse ( 32 V MAK. Ve
43 V iizeri module zarar verir) ya da cok diiserse (20V) durdurur.

(2)Yiiksek Akim korumasi : kompresor akim ¢ok yiiksege giderse ( 60A tizeri) akimi kesecektir ve siiriisii
durduracaktir.

(3) Kompresor dahili motorludur ve motor sogutmaya ek sogutucu olmadan devam edebilir.

(4)Asir1 1sinma korumast: Kontrol modiilii asir1 1sinma anahtarina sahiptir ve igcerde modiil sicakligi 75 °C e
geldiginde kapanr.

(5)kompresor degisebilir kademeye sahiptir, 5V-11VDC voltajhi sinyali girerek.(istege bagh fonksiyon)
(6)kompresor sogutma kapasitesi hiz1 2000rpm oldugunda 2000W  dur.

2.2 Ozellikler

(1) Giiglii mikroislemci ile algilama

(2)Akim limiti

(3) Bateri/pil koruma : yiiksek akim oldugunda kesme , yiiksek ya da diisiik voltajda kapama.

(4) maksimum 1s1 dagilimi i¢in fanl saglam alimyum govde.

(5) Kolay Kurulum.

2.3 Tanimlamalar:

(1) Sicaklik araligini kurma : -20°C den 75°C e (control modiilii).

-30°C den 105°C(kompresor).

(2)Giic tedarik:

a.Giris voltaj araligi: 20-32VDC.

b.Maksimum giris akimi: 60A.

c.Nominal Voltaj:24VDC.

d.Nominal Gii¢:1000W.

(3) Kompresorde kullanilan motor 6zellikleri:

a. Motor Tipi: Fir¢asiz sensorsiiz DC motor, 6 uglu.
b.Nominal ¢alisma voltaji:24V DC.

c.Nominal Gii¢:1000W.



d.Motor akim limiti, siireklilik: 60A.
e.Nominal Hiz: 2000rpm.

f. Minimum h1z:500rpm.
g.Maksimum hiz:2000rpm.

h.Hiz farklilik oran1:1%

(4) Kompresor 6zellikleri:
a.Bosaltim::36¢c/rev.
b.Agirlik:11.5kg.

c.Boyutlar (mm):370X180X155.
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Sekil 1: Kopmresor ¢izimi
d.Nominal h1z:2000rpm.
e. Klima Gazi:R134a.
f. Sogutma Yagi:RL68H.
g.Sogutucu Kapasitesi:2000W.
h. Performans egilimi:

= test conditicn: Ps=0.30MPa(abs) Pd=1.5MPaabs)
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Sekil 2: Sekil kompresér hizi ve sogutma kapasitesi arasindaki iliskiyi gosterir.(COP=sogutma



kapasitesi/giris giicii)

(5) Kontrol modiil 6zellikleri:
a.Boyut(mm):242X195.5X105.
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Sekil 3: Kontrol Modiiliiniin Cizimi
b.Agirlik:2.5kg.
c.Nominal Gii¢:1000W.
d. Giig giris kablosu be yuva arasindaki diren.:>50 MQ[].
e.Sogutma tipi: Saglam aliminyum yuva-fanh (riizgarla sogutma).
f.Sinyal yeri ve gii¢ yeri icten bagl.

Boliim 3 Kablolama ve Montaj

3.1 Kompresor ve control modiiliinii montaj

Kompresor ve control modiilii miimkiin oldugunca temiz ve kuru her pozisyonda montaji yapilabilir, fakat
kompresoriin  ses ve titresimi azaltmak i¢in siiriicliden miimkiin oldugunca uzakta tamirinin yapilmasin
tavsiye ederiz. Kelepcenin altina biraz plastic conta koymak ayrica sesi ve titresimi diisiiriir. Kompresor
egimli iken tamir edilemez. Kontrol modiilii su ve kirleticilerden korumak i¢in bir seyle kaplanmalidir, ve
eger yeterli sabit 1s1 emici ve hava akimindaysa iyi bir performansa sahip olabilir.

3.2 Baglantilar

3.2.1 Pim Tanim1

Kontrol modiiliiniin dibinde akii, motor ve kontrol sinyalleri baglamak icin sekil 3 deki gibi bes kalin metal
cubuk ve iki kalin ¢ubuk bulunmakta.
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Sekil 4:Pim Tanimi
Pl(ince sar1 kablo): Hiz sinyal girisi. Hiz sinyali olarak 5V-11V DC gii¢ kullanma ve kompresorii  900rpm
den 2000rpm de calistirma.(opsiyonel 6zellik)
P2(ince kirmizi kablo): Kontrol gii¢ tedarigi (giris). Bu pim 24V pilin + tarafina baglanmalidir.
P3(kalin kirmizi1 kablo: 24V pil pozitiv. +
P4(kalin siyah kablo):24V Batery negativ -
P5,P6,P7(kalin kablo-bir kutuya baglanmis olan): PS, W faz ¢ikisidir ve mavi kabloya bagli olmalidir.  P6,
V faz cikisidir ve sar1 kabloya bagli olmalhidir.  P7, U faz ¢ikisidir ve kirmizi kabloya bagli olmalidir.

Notlar:
Kontrol giiciiniin negativ tedarigi icten gii¢ siiriim tedarik negativine baghdir.

Baslatmadan once tiim baglantilarin dogru oldugundan emin olunuz. Aksi taktirde kontrol modiiliine zarar
verebilir.

3.2.2 Elektrik Kompresor Kablolama
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Sekil 5:Standart kablolama - akim sinyalsiz



Boliim 4 Bakim

Kompresor ve kontrol modiiliiniin i¢inde kullanici servis parcalart yoktur. Kompresor veya kontrol modiilii
acmaya calismayin, ya da garantiyi gecersiz kilacaktir. Bunula birlikte, kompresor ve modiilii disim sik sik
temizlemek gereklidir.

Elektrik kompresor dogal olarak yiiksek giigte bir cihazdir. Motor giicliyle ¢alisan herhangi bir bataryayla

calisirken, giivenlik onlemleri tam olarak alinmalidir. Bu; simirli olmamakla beraber, uygun egitim, goz
koruyucu giyme,bol giysi ve miicevherattan kacinma ve uygun aletleri kullanmay1 gerektirir.

Kompresoriin kendisi su ve kirleticilerden korunur bundan dolayi aracta sabitken tamiri 6nerilir.

Denetleyicisi yiikleme diizgiin yapildiysa neredeyse hi¢c bakim gerektirmez, ancak asagidaki kiiciik bakim
asamalar1  bazi uygulamalarda Onerilir.

1.Giicti pil baglantisin1 kesmeden, pil pozitifteyken ¢ikarin.
2.Kontrol modiiliindeki kondansatorleri yiiksek gerilim P3, P4 terminallerine baglayarak bosaltin.

3. Herhangi bir kir veya korozyonu ara¢ siirgii alanindan kaldirin. Kontrol modiilii nemli bir bez ile
silinmelidir. Plili baglamadan once kuru oldugundan emin olunuz.

4.Ara¢ cubuguna baglantilarin siki oldugundan emin olunuz. Ara¢ cubugu gerilimini Onlemek icin iki
anahtar kullaniniz; anahtarlarin iyi yalittmli olmasi gereklidir.



